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教育经历																						 
合肥工业大学 仪器科学与光电工程学院                                  2021.09–2025.06
[bookmark: _GoBack]光电信息科学与工程专业(电子信息类)        本科                                   合肥
· 主修课程：电工与电子技术A、光电仪器电路、光电检测技术、数字信号处理、激光技术与应用、数字图像处理、光纤通信技术等（GPA前30%） 
· 掌握Matlab、Zemax、C++、AD、CAD、Solidworks等软件。
实习经历																						 
合肥埃科光电科技股份有限公司    机器视觉技术实习生                    2025.03–2025.05
· 深入了解工业相机研发生产过程，包括高分辨率面阵相机的技术特点，学习其在新型显示行业高精度检测中的应用，如捕捉显示屏微小瑕疵。
· 参与图像采集卡研发辅助工作，了解不同接口类型（如 CameraLink、CoaXPress）的特点，学习硬件设计与软件算法协同优化数据传输速率的方法。
· 协助 PCB 板检测方案定制项目，参与相机、图像采集卡及光源的选型与参数调试，掌握针对复杂线路检测的光学方案设计思路。
合肥美亚光电技术股份有限公司    光电技术实习生                         2024.06–2024.08
· 学习色选机工作原理，了解其基于物料光学特性差异，通过光电探测技术分拣异色颗粒的机制，如分析米粒反射光 RGB 值识别杂质。
· 熟悉色选机系统结构，包括进料、光源、成像及控制系统的协同工作流程，观摩精密光学元件组装过程，学习镜片安装角度、光源位置的调试要点。
· 参与设备参数调试，协助调整相机曝光时间、光源亮度等参数，掌握根据物料和环境优化参数以提升分选精度的方法。
项目经历																						
[bookmark: _Hlk20762787]色选机的智能算法实践   Matlab                                        2024.07–2024.08
· 实训内容：根据线阵 CCD 捕捉到的物料图像，进行分选算法的编程，在计算机上模拟实现物料的分类。
· 去除背景：因图像背景为蓝色，且蓝色背景像素点的B值>80，豆子的B值＜80，故将B值>80的像素点设为黑色，完成初步去背景。放大图像后，豆子边缘有残留蓝色，此时判断像素点周围四个点，若有一个为黑色，就将该像素点设为黑色，彻底去除背景。
· 选取判别特征：绘制图像RGB三通道直方图，发现五种豆子的RGB值范围不同，故选取这三个参数作为特征值，用于判断豆子颜色。
· SVM算法训练：筛选不同豆子的特征数据，提取有效样本，截取固定数量作为训练集，合并后用fitcecoc函数训练分类模型，预测训练数据，再可视化原始数据分布与预测结果，验证分类效果。
· 模型评估：观察可视化图形，大部分数据点的预测颜色与原始颜色一致，初步判断模型准确性较好。进一步计算得准确率0.9695、召回率0.9680、F1值0.9682，说明模型在准确性和覆盖程度上表现优异。
基于STM32的嵌入式图像采集系统的设计   Keil5 MDK                    2023.11–2024.01
· 设计目的：设计一种基于STM32为主控芯片的嵌入式图像处理系统，能够实现对零件尺寸检测的功能。该系统通过OV7725摄像头拍摄零件图像，经图像处理后计算得到工件尺寸，最终通过液晶屏显示。
· 驱动摄像头模块：运行例程驱动 OV7725 摄像头采集图像并显示在液晶屏上，通过拧动镜头调焦以获得最清晰成像。​
· 图像处理与尺寸检测：对图像进行滤波、连通域检测、边缘提取等处理后，设置长度为5的数组compare[5]遍历某一行像素，获取五个像素RGB值并二值化。若compare[4]-compare[0]>70，记第一个亮度突变点坐标；继续遍历，若compare[0]-compare[4]>70，记第二个亮度突变点坐标，两点相减得尺寸（像素数），此为对比法。累加法则是统计二值化后像素值超阈值的个数，即得尺寸（像素数）。两法互补，可减少环境及物体颜色花纹的影响。
· 标定过程：确定标定距离，拍摄标定物并读取像素尺寸，根据标定物的实际尺寸确定该距离下每像素的实际长度。在同一环境下通过多次试验取得累加法与对比法所得数据的平均值，并用直尺测量出被测物体的实际尺寸，计算得到标定系数，完成标定。
· 实验结果：在标定结束后，还需要对标定结果进行检验，利用计算得出的标定系数对五组检测物进行了尺寸测量。从结果数据可以看出，一般取对比法所得结果作为检测结果更为准确，误差较小，在要求精度不高且测量工具受限的情况下可以满足基本的尺寸检测。
VR光学引擎系统设计   Zemax                                         2023.11–2024.01
· 设计目的：熟悉虚拟现实成像原理后，设计用于虚拟现实显示的单片双非曲面目镜，再使用光学设计软件评估其成像特性。
· 确定总体设计：根据设计指标，本次设计采用了反向光路，把物面当作人眼的视网膜，光阑加入理想透镜作为人眼，像面作为屏幕，以此来判断成像质量。
· 对双球面透镜进行优化：根据设计指标确定初始的镜头数据，添加操作数，将面2和面3的曲率半径和除物面外的所有厚度设置为变量，优化向导中的Image Quality选择点列图，执行优化，
· 设置为双非球面后进行优化：将面2和面3的面型依次改为偶次非球面，先将2个面的圆锥系数设置为变量进行优化，再将4阶项和6阶项设为变量进行优化，最后将8阶项和10阶项设为变量进行优化。
· 对漂移瞳孔进行优化：在近轴面后添加一个坐标间断，在设置当中打开多重结构编辑器，添加五个结构，分别代表瞳孔在不同方向的漂移。添加操作数，将所有结构的第4面的厚度设置为变量，再限制其在±10mm的范围内变化，对所有结构同时进行优化。
· 对视度调焦进行优化：在瞳孔漂移的基础上，以正常的瞳孔位置为基准在多重结构编辑器再添加10个结构，分别代表不同程度的视度。将所有结构的第4面的厚度设置为变量，再限制其在±10mm的范围内变化，对所有结构同时进行优化。
· 实验结果：经过上述多步骤优化后，结果显示其成像质量得到显著提升。在不同瞳孔漂移状态和视度条件下，点列图等图像质量指标表现良好，能较好地满足虚拟现实显示对目镜成像的要求，可提供清晰、稳定的虚拟场景成像效果。
校园经历																						 
晨曦心理中心                                                             2021.09–2023.06
· 活动筹备：共筹备组织了10余次以关爱学生心理健康为主题的活动，如心理知识竞赛和心理讲座等。
· 月报撰写：定期回顾每月筹办的活动，进行四月份的月末报告的撰写，内容主要涉及四月份举行的所有活动的汇报与总结。通过定期回顾每月筹办的活动，进行总结与反思，提升活动质量。
志愿服务活动
· 春芽阳光学园志愿活动：负责看管和照顾两个智力障碍儿童，保证他们的安全，防止他们伤害自己，并协助他们参与学院组织的母亲节活动。
· 青志联“心与星愿”志愿活动：负责看管和照顾一个孤独症儿童，协助他完成足球教练发布的指令，并保证他们的安全。
· 防疫志愿活动：协助医护人员完成一个小区的所有人员一天的健康检测，负责拿手机扫码录入人员信息，完成健康检测。
课外活动
我积极参与学校和学院组织的各类活动和比赛，比如啦啦操比赛、跳绳比赛、心理情景剧比赛、合唱比赛等，并且都取得不错的成绩。我还加入了羽毛球社团和音乐社团，定期参加社团组织的训练及活动。
职业技能																						 
· 英语技能：CET-4
· 专业技能：Zemax，Matlab，C++，AD，SW，CAD，Labview，Microsoft Office
· 自我评价：我具有较强的责任心且极具耐心，能认真处理每一个细节，确保任务高质量地完成。我拥有良好的学习能力，能够快速掌握新知识和新技能。在团队协作中，我善于倾听他人意见，能够充分发挥自己的优势，为团队目标的实现贡献力量。同时，我善于沟通，尊重他人的观点和意见，能够建立良好的人际关系。
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